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Mobilny robot kroczacy

Opis techniczny:

Spot to kroczacy, autonomiczny robot mobilny wyposazony w 5 kamer
stereowizyjnych, ktére umozliwiaja omijanie przeszkod oraz poruszanie sie
po trudnym terenie. Robot posiada mozliwos¢ pracy w trybie
autonomicznym, zbierania danych, integracji z urzadzeniami pomiarowymi
oraz komunikacji zdalnej. Dodatkowo platforma mobilna zostata wyposazona
przez zespol badawczy w zintegrowany modut diagnostyczny jako element
rozszerzajacy funkcjonalnos¢ badawcza platformy mobilnej.

Nazwa handlowa: Robot kroczacy SPOT

Wiecej szczegolow: /equipment/mobilny-robot-kroczacy/
Rodzaj dostepu: Zewnetrzna

Rodzaj akredytacji / certyfikatu: Nie dotyczy

Osoba kontaktowa: Koszyk Joanna

Osoba kontaktowa - adres strony www: https://skos.agh.edu.pl/osoba/
joanna-koszyk-10624.html
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Jednostka odpowiedzialna: Katedra Robotyki i Mechatroniki
Grupa / laboratorium / zespol: Zespot robotyki i mechatroniki
Data ostatniej aktualizacji: 4 lipca 2025 13:46

Rok wprowadzenia do uzytkowania: 2023

Obszary badawcze IDUB:

(POB 6) Inteligentne techniki informacyjne, telekomunikacyjne,
komputerowe i sterowania

(POB 7) Projektowanie, produkcja, badanie nowoczesnych materiatow i

przysztosciowych technologii w oparciu o multidyscyplinarne podejscie
laczace inzynierie materiatowa z chemia, fizyka, matematyka i medycyna

Mozliwosci badawcze:

Inspekcja srodowisk przemystowych w tym badan nieniszczacych
Mapowanie terenu oraz wykonywanie segmentacji semantycznej
Eksploracja nieznanego terenu

Algorytmy kognitywne oraz autonomiczne podejmowanie decyzji
Transport sprzetu badawczego

Zadania manipulacyjne (w przypadku wyposazenia w manipulator)
Mozliwosci pomiarowe:

Robot jest wyposazony w opracowany modut inspekcyjny sktadajacy sie z
kamery termowizyjnej, kamery akustyczne, czujnika LiDAR, kamery 360,
czujnika metanu oraz komputera poktadowego.

Robot moze réwniez zosta¢ wyposazony w inne czujniki np. skaner laserowy.

Platforma posiada moduly rozszerzen CORE 10 oraz GXP, ktére umozliwiaja
prosta integracje sprzetu pomiarowego. Rodzaj i typ sprzetu ograniczony
jest jedynie przez wage (i objetos¢) oraz wymaganag moc.

Warunki udostepniania infrastruktury:

Infrastruktura udostepniana jest bezptatnie w przypadku realizowanych
wspdlnie projektéw/grantow z jednostkami organizacyjnymi AGH oraz
podmiotami zewnetrznymi, w ktérych operator/opiekun urzadzenia jest
czlonkiem zespotu publikujacego wyniki badan. W przypadku braku
udokumentowanych, potwierdzonych przez kierownika jednostki
umiejetnosci obstugi urzadzenia korzystanie z niego mozliwe jest tylko w
obecnosci przeszkolonego operatora/opiekuna.
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