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BADAWCZA
INCATYWA DOSKONALOSCH

Wielofunkcyjny robot do prasy hydraulicznej
500T
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Opis techniczny:

1. Robot przemystowy - Kawasaki RS030N



* maksymalny udzwig: 30 kg

* liczba osi swobody: 6

* maksymalny zasieg: 2100 mm
* masa robota (ramie): 555 kg

* powtarzalnosci: = £0.03mm , (+0.06 mm z powierzchnia flanszy kisci -z
godnie z norma ISO 9283)

» predkos¢ na kolejnych osiach robota [°/s]: JT1=180, JT2=180, JT3=185,
JT4=260, JT5=260, JT6=360

» zakres ruchu robota na kolejnych osiach [°]: JT1=+180, JT2=+140 + -105,
JT3=+135 + - 155, JT4==360, JT5=%+145, JT6=%+360.

* wbudowana instalacja pneumatyczna
* Stopien ochrony: kis¢ robota: IP67, ramie robota: IP65
* reczny programator robota

 kontroler robota (wbudowane 2 porty Ethernet (z obstuga protokotéw TCP
i UDP) oraz RS232, 32 wejsciowe sygnaly cyfrowe, 32 wyjsciowe sygnaty
cyfrowe, mozliwos¢ dotaczenia 3 osi zewnetrznych, funkcja wykrywania
kolizji, wbudowany WEB Serwer, port USB, programowanie przy uzyciu
recznego programatora oraz jezyka strukturalnego z poziomu komputera
PC.

2. Chwytak do kucia na goraco umozliwiajacy prace z detalami
» wykonanymi z réoznych materiatow

* rozgrzanymi do temperatury 1200 stopni Celsjusza

* 0 masie do 10 kilogramoéw

* 0 maksymalnej dtugosci 500 mm

3. Funkcjonalnos¢ nadazania robota za sila zewnetrzna - licencja Soft
Absorber

* mozliwy ztozony ruch robota, bedacy relacja miedzy sita zewnetrzna, a sita
napedowa robota, co umozliwia zaprogramowanie robota w sposéb, w

ktérym jego ruch uzalezniony jest catkowicie od dziatajacej sity we
wszystkich osiach robota

4. System bezpieczenstwa stanowiska zrobotyzowanego
» System bezpieczenstwa oparty o sterownik bezpieczenstwa Safety PLC

Nazwa handlowa: Wielofunkcyjny robot do prasy hydraulicznej 500T



Wiecej szczegolow: /equipment/wielofunkcyjny-robot-do-prasy-
hydraulicznej-500t/

Rodzaj dostepu: Zewnetrzna
Rodzaj akredytaciji / certyfikatu: Nie dotyczy
Osoba kontaktowa: Lisiecki L.ukasz

Osoba kontaktowa - adres strony www: https://skos.agh.edu.pl/osoba/
lukasz-lisiecki-8274 .html

Jednostka odpowiedzialna: Katedra Plastycznej Przerdbki Metali i
Metalurgii Ekstrakcyjnej

Grupa / laboratorium / zespét: SMART Manufacturing - Stanowisko
robotyzacji i cyfryzacji procesow wytwarzania

Data ostatniej aktualizacji: 6 lutego 2024 12:57
Rok wprowadzenia do uzytkowania: 2023
Obszary badawcze IDUB:

(POB 4) Rozwiazania techniczne: od badan podstawowych, przez
modelowanie i projektowanie, az do prototypow. Zastosowania narzedzi
matematyki, informatyki i elektroniki w problemach skali makro, mikro i
nano

(POB 7) Projektowanie, produkcja, badanie nowoczesnych materiatow i
przysztosciowych technologii w oparciu o multidyscyplinarne podejscie
laczace inzynierie materialowa z chemia, fizyka, matematyka i medycyna

Mozliwosci badawcze:

Badanie zachowania sie i obciazenia narzedzi stosowanych do procesow
przerobki plastycznej, analiza zrobotyzowanych proceséw kucia
matrycowego, badania obcigzenia i optymalizacji ruchu manipulatoréow do
kucia swobodnego, badania zwigzane z programowaniem robotéw
dedykowanych do procesow przerdbki plastycznej

Mozliwosci pomiarowe:

Pomiar predkosci ruchu i potozenia narzedzi stosowanych do proceséw
przerobki plastycznej, pomiar sity nacisku narzedzi i przemieszczen
zachodzacych podczas odksztatcania, pomiar obcigzenia manipulatorow
kuZniczych, pomiar i optymalizacja ruchu robota podaczas kucia
wielowykrojowego

Warunki udostepniania infrastruktury:
w ramach uméw i zleconych zadan badawczych
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